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与人连接

与设备连接

与信息连接

三菱电机人机界面MELHMI
GOT3000系列

FACTORY AUTOMATION
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我们的工业自动化业务聚焦 " 实现自
动化的世界 "，旨在打造一个更美好、
更可持续性的环境，为制造业和整个
社会的发展提供助力，尊重多样性，
努力履行自己的职责并积极作出贡献。

三菱电机业务涉及如下众多领域：

能源和电力系统
从发电机到大型显示器的各种电力和电气产品。

电子设备
适用于各类系统和产品的尖端半导体器件。

家用电器
可靠的消费产品，如空调和家庭娱乐系统。

信息和通信系统
面向商业和消费者的设备、产品和系统。

工业自动化系统
利用尖端的自动化技术最大限度地提高生产力和效率。

三菱电机集团正通过为生产基地提供节能设备和自动
化系统的解决方案，积极解决脱碳和劳动力短缺等社
会问题，为实现社会的可持续发展作出贡献。
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我们的工业自动化业务纺扦 � 实现自
动化的┪槡 �，仿在䣒造一个催紇㞑、
催可持续性的朅㗟，为制造业和整个
社会的发展提供助力，㵯ꄆ㛢劫性，
Ⲅ力㷽行自䄕的纡顊䇜燠冓作⭴顈昦。

三菱电机业务寘及如下⚜㛢겅㓊

耇嶏⽰榾ⱱ硍簊
从发电机到㛻型侁炐器的⺨熨电力和电妰产品。

榾㯹阻㚷
鴠用于⺨眷系统和产品的㶅珸ⶐ㵗⛮器件。

㳄榫榾
可ꪣ的寕顠产品，如狝隀和㳄䉁㥊╵系统。

⟔䕜⽰鵠⟔硍簊
ꪫ向ら业和寕顠縖的设备、产品和系统。

䄄┯自ⲁ⴬硍簊
⮵用㶅珸的自动化䤗儛僄㛻꡿䈲㏐提냖生产力和䷞曎。

三菱电机꥘㍙塜通过为生产基㏐提供节能设备和自动
化系统的解决方案，燠冓解决聰碳和ⲏ动力湿籬等社
会ꠋ겗，为实现社会的可持续发展作⭴顈昦。



与您的设备完美契合

HMI
静电容量(PCAP)

触摸屏
DC
电源

GT3715-FHCBD

NEW SIZE

GT37㳑㑔

GT3712-WXCBD
����葏㵑㳑㷚� Full-HD ����葏㵑㳑㷚� WXGA

LINEUP

NEW

◲⿁ꡘ㳋
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以太网﻿2ch

模拟电阻膜
触摸屏

DC
电源

AC
电源

非接触标签

扩展接口

RS-232/422/485

数字图像输出 RAM(用户存储器)﻿
2GB(768MB)

USB设备/主机﻿
USB﻿Type-C

SD存储卡 ROM(用户存储器)﻿
512MB(256MB)

USB主机
USB﻿Type-A

GT37

����葏㵑� XGA � 人体传感器 ����葏㵑� XGA ���葏㵑� XGA

GT3710-XRBA
GT3710-XRBD

GT3712-XRBA
GT3712-XRBD

GT3708-XRBA
GT3708-XRBD

计 算 机 ┚ ( 0 5 䍠 䍠 纭 䣆 ，䯦 䣆 管 理 榟 产 朆 ㏜

GT SoftGOT3000
HMI Software

可通过ⱴ⪝㲝的阞畀机监鈼设备、生产篪的⟔䕜。

��仰꧎㱧逸阵可阾㳢ꙻ	64#珸⹾用
，☢꧎氨䎓阵可阾。

三菱电机FA网站(英文版)﻿ ﻿

陣䗯鈷1����

需要许可证*

NEW

NEW
NEW
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ꪵ⽝䓪创亍氳䤗儛╙朆㏜氳%9䫠鲽⛼⭴顈昦ն

꣮浔䤗儛氳괎鵮⹠㷤，

☕յ硍簊┚*5╯ꠑ氳⺭⛼㵨䙛ⱶ碧㳢ն

┚☕鳀䫙

┚阻㚷鳀䫙

┚⟔䕜鳀䫙

ꪵ⽝䓪创亍氳䤗儛╙朆㏜氳%9䫠鲽⛼⭴顈昦ն
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NETWORK

跨越网络壁垒
作为IoT网⪩，实现냖䈲㱧全性
与⺨熨FA数据的⪩联、纺合

ENGINEERING

新一代界面设计﻿
更加智能、更加人性化
槇ꪫ创建软件全ꪫⶍ篒䇜簒䤕波鈸、佄用的槡ꪫ�
䄭㷀设阞，让槇ꪫ设阞与现僗机熨的僀䩦◄ⶐⱵ⠙

INTERFACE

GOT新巅峰，﻿
随心触控精彩视界
全亍鉵䱐㷚凭借⪭愓䷨的鉵控⹛꺋、⶛飉的侁炐䷞冽，��
提ⶍ槡ꪫ的佄用性、可陸性，ꄆ㖆☕机◬◎⛮뀰

陣䗯鈷下一건�

陣䗯鈷1����

陣䗯鈷1����
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(05亍䃈㼉，꣮ 䑐鉵䫝瞿䎷鈼槡

扩充用户存储器容量优化启动时间与监视(通信、绘制)性能

INTERFACE

⻪动休ꠑ注奃��

����儗⪝⺚测陒朅㗟篾冽。
����儗⪝⺚测陒朅㗟	냖顆鰉㚲杼休
篾冽。

监鈼性能注奃�� 用户㰇⤴器容ꄈ注奃

(T�� (T��
(T�� (T����.#

�30.

(T�� (T��
(T�� (T��

�3A.

���.#

���.#���.#
快达约2倍 约4.5倍 3倍

快达约1.4倍

⹙䧗氳䩊⺭յ⮇熊䣆ⲡ

䳩作如手机鉵㷚芘孲槖�
<�☢(T��㳑型�>

ꪐ榾㳋ꄈ	1$"1
鉵䱐㷚

ꃾ用朔桔ꪫ冏免顏，鉵䚊걹帑、⹛应愓䷨，�
鵁⩞性✞┦㐍㍾縨用

<�☢(T��㳑型�>

飃냖岳俏䈲⽰荈䎷됁草䈲

����葏㵑㳑㷚FVMM�)%냖⮇鱂曎侁炐㷚，�
����┒荈侁炐，槇ꪫ篱脈真实、簅╜㜕泘

鵠榫阻阞㰅⛮	6%㰅⛮


清俏佄陸、陃⮷䈲냖的㷚侁字⛮

䅡ⲁ槇

僗ꪐ态㎂⥽仰嫏⚩鱳的动态䷞冽，�
提ⶍ鈼鈿䷞冽和辑现力

㛢劭$16加骱，实现䇜行阞畀以籔湿⻪动休ꠑ，�

ⷊ使在仼䑪、耾儗、䥊閜等냖顆鰉㚲杼期ꠑ█能漶⟊�

䳩作槇ꪫ的孲槖䈲。

催㛻的㰇⤴器容ꄈ让用户不用䥵䑐数据容ꄈ的꡿制，�

鰇册创建、⟊㰇工爊数据。

䣒鵲岳俏鈼鈿յ孲槖氳䳩⛼⛮뀰
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⺎在䳩⛼ꪫ冏┕刧洇䯷⥽㜍䏆⥽

直连网络摄像头(USB连接)NEW

䒍鵮䯌䋧㱧愉洇冏

内置数字图像输出接口NEW

 ӳ使用�兣)%.I电簱连接(0T与㛻㷚䆠监鈼器，�
ⷊ可㵨(0T的槇ꪫ䷒㛻侁炐。

 ӳ可侁炐与(0T槇ꪫ不同的槇ꪫ。
 ӳ借助㱧愉系统实现⟔䕜的ⷊ休⚩鵉与共◸。

鳀䫙儬氳阻糌յ沪鈼，✳榫(05ⷊ⺎鰇册䮨㲋

Web浏览器功能NEW

通过(0T����，可对䯌鰉8eC僜务器Ⱶ能的连接机器进行设糌、监鈼，█可宂鈾网站。

(0T����

)%.I电簱

64#电簱

㛻㷚䆠监鈼器

网络䯷⥽㜍

(0T����

波鳀⺵侁炐䯷⥽㜍䏆⥽

波鳀⺵鰟⭴㎂⥽

⪭☽(0T的监鈼
	(0T�.oCJMeⱵ能


可籁爊控制器的陇亇
软⩕件䤉ꄈ监鈼

)T.-、$44、+BWB4crJQU

网站

Web浏览器功能的应用示例

 ӳ使用�兣64#电簱连接(0T与䯷⥽㜍，�
ⷊ可在(0T┕侁炐䯷⥽㜍的实休鈼겐。

 ӳ可通过䎓⥽/䲭䷒Ⱶ能��刧洇䷚꤄发生休的䏆⥽。�
<㵨来䶺持>

����⺁꧎顔▝阵可阾。

备僗ⷊ用��型䬤件工爊	劫儗槇ꪫ
。�
��陣䗯鈷1���

⪩于动作漶阡完成的机器，�
陴⹇拨䤗儛䒍阬/o�(0T�A�����	葏乄撷
。

鯲ꠑ

榫䢓创䋧槇ꪫ炐❇

◎联网
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 ӳ (0T⫂糌01$�6A僜务器，(0T����作为网⪩，䣒通IT系统与0T系统╯ꠑ的㙇㑛䇜提供数据的共◸与对接。
 ӳ实现IT系统与0T系统╯ꠑ的㱧全通⟔。

饖飉粠簇㙇㑛
NETWORK

OPC﻿UA客户机

直接通信

仰꧎基于阞畀机的

01$�6A僜务器

可与䶺持01$�6A的机器通⟔

ꪝ䶺持01$�6A的机器

█可与┕⛤系统共◸数据

以㜁网

*5

﻿OPC﻿UA服务器

05

4$A%A等

服务器
[将来支持]
客户机

OPC﻿UA服务器功能NEW OPC﻿UA客户机功能﻿<㵨来䶺持>

⛼╙*5硍簊氳粠⪩，鰇册㲓朆阻㚷氳*P5	擻纭粠
⴬
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非接触标签
使用(0T�.oCJMeⱵ能休，㵨䶺持的燰动篳珸䣴一䣴，

ⷊ可陸⹧䢦꧎的⟔䕜䇜进行监鈼。

USB﻿Type-C(设备/主机)
可连接阞畀机䡝64#机器。

仰꧎䣒䋯控制则█可⚩鴝工爊数据。

SD存储卡接口
可使用4%㰇⤴⶯䣲展数据㰇⤴狝ꠑ。

USB﻿Type-A(主机)
可连接64#机器。

以太网(1000BASE-T)
剝鿥�个珸⹾，☢1orU�䶺持$$�-JOL�IE�T4/	$MBss�A
。

FA机器

FA机器�� 䶺持以㜁网连接的机器

串行(RS-232/422/485)

数字图像输出
可使用)%.I电簱连接㛚接监鈼器来鰟⭴(0T槇ꪫ。

催㛢䫙⹾յ催愓活氳鳀䫙亡䌋，
䬠ⶍ沪鈼䄄⛼氳艛鴠䈲

����☢在使用.0%#64/3T6机器休可以连接。⪭☽的机器为㵨来䶺持。
����㵨来䶺持。�
����儗⪝⺚测陒朅㗟篾冽。

NEW

NEW
剝甌ꠢ陸器

阞畀机

꜄沴

可籁爊�
控制器

可籁爊�
控制器

⹩겐器 ⛊僜 峪䈲隀节器⪭☽⪝⺚的�
可籁爊控制器 阞畀机

⹩겐器

I1䯷⥽㜍��僜务器

⛊僜⪭☽⪝⺚的�
可籁爊控制器

롔剝 兣䎬溞�
ꠢ陸器

网络䯷⥽㜍 䣵㚜器 64#㰇⤴器

꜄沴 롔剝

NEW

NEW

陣䗯鈷1���

流畅稳定的监视性能 缩短工程数据传送时间

监鈼性能注奃	㛢个机器以㜁网连接休
�� ⚩鴝休ꠑ注奃	篺榺64#�TZQe�$
��

快达约2.5倍 快达约7.5倍

监鈼㛢个机器休的监鈼性能㛻䆋提ⶍ，

帮助用户崅僗⛸㏐㚲杼⺨걸监鈼♳务。

(T�� (T��

(T�� (T�� 11



䣒鵲⛦䡗儗յ㱧⪓⺎ꪣ氳粠簇朅㗟
VPN连接功能NEW

 ӳ通过网络䣮行设备的鲾爊监鈼、簟䥉休，71/连接提供냖㱧全性的通⟔僜务。
 ӳ (0T����⫂糌71/连接Ⱶ能，可在媆僗71/┥用设备的䗯䎬下，实现⪵⛦成儗与냖㱧全性的鲾爊监鈼。

���为了使用4ecoNeB⪝⺚提供的鲾爊阼ꠋ解决方案，⺁꧎与4ecoNeB⪝⺚甌队合同。

71/�

阞畀机

保能手机、䇖冏电耭

据点之间的安全连接

�鲾爊沪鈼

�顫嶏丘䩺氳陸⹧յ⫞⪍ �篺榺(05鲾爊沪鈼└菱榾儬'"儬

�䄄爊丘䩺氳催䷊

9 M

跨越网络壁垒NETWORK

71/�

远离现场的地方

需要许可证

车间

轻松解锁远程连接

为了使用4ecoNeB⪝⺚提供的鲾爊阼ꠋ解决方案，⺁꧎与4ecoNeB⪝⺚甌队合同。

氨䎓71/�
连接Ⱶ能�
阵可阾

71/┥用设备 饟榺器

(0T����⫂糌
71/连接Ⱶ能，
仰꧎⺁顔┥用机器！

仼䑪数据、鿥方乄件等

(0T����
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䍠⴬阻㚷㱧⪓յ䬠ⶍ留䫝耇ⱱ
愓活鲡用(0T����的⺨熨㱧全Ⱶ能来⟊䥉您的设备。

﻿ NEW ﻿信息保护功能
对仼䑪数据、䳩作仼䑪数据等⟔䕜乄件设糌㳢溞，
以提냖⪭⟊㳢性，僗䷞것ꡕ瑭三方䕥䙬宂鈾、䷊⫞乄件。

﻿ NEW ﻿加密通信
可加㳢阞畀机	(T�8orLs�
与(0T的通⟔，
ꡕ塛工爊数据等顫产媶꨽。

﻿IP过滤器功能
可⩒阵䡝ꡢ塛来自䧗㲋的I1㏐㏥的阼ꠋ。

﻿操作员认证功能
 ӳꙞ对䳩作⼥设糌䳩作、槇ꪫꠢ鈾、使用Ⱶ能
的儹꡿。

 ӳ可在(0T进行氨䎓留杼。

﻿ NEW ﻿加强远程连接的安全性
在(0T�.oCJMeⱵ能与7/$僜务器Ⱶ能中，已䶺持
加㳢通⟔。可通过加㳢的通⟔ꤖ鷺来漶⟊数据
在⚩鰟过爊中的⟊㳢性，实现㱧全阼ꠋ。

�痙䷊(05丘䩺յ媶꨽┥僗䤗儛

�鵠鲋粠簇未篺䪧儹阼ꠋ(05

�(05氳ꪝ嫏䳩⛼

﻿保护数据

﻿网络保护

﻿操作限制

鰟⪍䳩作⼥⺳、㳢溞氨䎓 使用㛚部阡阾
机器氨䎓

可通过阼ꠋ机器的I1㏐㏥�
⮮㲋⩒阵䡝ꡢ塛

IT系统

)TT14

44)

7/$客户机

3FI%ꠢ陸器

7/$僜务器
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亍┉♏槡ꪫ阻阞催ⱶ保耇յ催ⱶ☕䓪⴬
ENGINEERING

1 ﻿树状结构
䧝槇ꪫ、系统、工爊⮇眷进行留杼、设糌

3 ﻿画面图像一览表
可通过槇ꪫ㎂⥽刧洇⺨熨槇ꪫ，䮣碠槇ꪫ催鰇册

5 ﻿软元件搜索
鲆鵮䮣碠䢦使用的软⩕件䡝剝甌

2 ﻿数据浏览器
可刧洇、波接籁鰝整个工爊的设糌⫂容，

从縡籔湿设阞工休

4 ﻿库
使用㛢劫化的部件与䅡动槇，创建ꪄ╜的槇ꪫ

6 ﻿画面编辑器
自䅠㛢熨Ⱶ能，꣮ 䑐隀用，让槇ꪫ设阞催䷞曎与愓活性

槇ꪫ创䋧 隀陒 䌖榫 留杼

1 3

6

4

2 5

14



╋㳫յꪄ╜氳鼨♭阦槇ꪫ创䋧꣮䑐䢦基

库Ver.
UP

 ӳ NEW �加了阵㛢湭ꄈ劲式的亍部件。仰阷䷒㛻䡝籔㵸，⪭清俏䈲、顏ꄈ㏰不⹨䏆⿏，可䧗㲋겛荈为全䎷。�
使用㛻型部件休，⪭乄件ⶭ用㰇⤴狝ꠑ㵸。

 ӳ NEW �䅡动槇让⟔䕜以催加生动、波鈸的方式⼑现。�
ꢝ了䈑自䅠的䅡动槇╯㛚，█可㵨䘶要使用的动槇乄件	1/(、A1/(、(IF
鿥糌在槇ꪫ┕。

꥘╈䌋留杼䢦僗阻糌，䣒鵲냖䷞氳阻阞朅㗟
数据浏览器Ver.

UP

 ӳ可䤉ꄈ侁炐、波接籁鰝工爊中的䢦僗设糌，█可对槇ꪫ数ꄈ、设糌⹇数㛢的数据进行냖䷞刧洇、⟤䷊。
 ӳ NEW �可使用것糌来催䷊、⮊䩦数据宂鈾器的侁炐걸泘。❇如，使用槇ꪫ用的것糌来籁鰝槇ꪫ注⪩的设糌，�
䡝使用乄儗用的것糌来催䷊乄儗注⪩的设糌，┕鳮㏰可通过⮊䩦䇜进行籁鰝，从縡实现냖䷞设阞。��
用户可䧝꧎求䍞性创建것糌。

�槇ꪫ用的것糌

�乄儗用的것糌

⮊䩦것糌来提ⶍ设阞䷞曎

槇ꪫ创䋧

⩞剛劲式 ⪓亍鼨♭炐❇

湭ꄈ劲式让♳何㶸㵑的㎂䎬
僗注同的鱦籃和清俏的鈼鈿篱节

湭ꄈ劲䌋

放大 放大

♔䏢 /&8

.BUerJBM

FA�.BUerJBM

.ecIBOJcBM�%BrL

.ecIBOJcBM�-JgIU

䅡动槇

15



媆僗㲓儬，█⺎在ⱴ⪝勏┕鰇册隀陒
模拟器(GT﻿Simulator3)Ver.

UP

 ӳ可在阞畀机┕使用嘗䦟器	(T�4JNVMBUor�
来嘗䦟(0T的䳩作。
 ӳ如冽在(0T工爊中것先䧗㲋䘶要⪩联的可籁爊控制器工爊，⮟⻪动(0T嘗䦟器	(T�4JNVMBUor�
休，�
可籁爊控制器嘗䦟器	(9�4JNVMBUor�
㵨自动⻪动，用户ⷊ可䋯㡏隀陒。

新一代界面设计更加智能、更加人性化ENGINEERING

连续复制Ver.
UP

 ӳ可一埠性完成鴲䦫的㎂䎬、对霅的㛄制与睳顛。
 ӳ㛄制休，可劯据㛄制源的⟔䕜㘍ꄈ软⩕件⺙等，�
⬵㵽ꄆ亍设糌的띳懰。

ք䶺持㘍ꄈ的걸泘օ

 » 软⩕件⺙
 » 嫱ꄂ组⺙
 » 嫱ꄂ⺙

 » 用户I%
 » 燰动泘剝I%
 » NEW �数组的要碜数�

增量注释号与软元件号

不需要﻿
重新设置！

隀陒

⬵㵽耾儗氳阻阞䄄休
脚本的子程序NEW

⶝个过爊可⮕⮇为可㛢埠隀用的爊䈌夀	㯹爊䈌
。�
可通过创建的㯹爊䈌来提냖䋯发䷞曎。

耾儗佭䧗，使用眷⛎于$陪銨的陪銨爊䈌来控制(0T侁炐的Ⱶ能。

Function﻿A

Function﻿B

Function﻿C

子程序
将常用过程﻿
划分为程序段﻿
(子程序)

高效设计

修改、维护的工时缩短

脚本
〇〇〇〇
▲▲▲▲
▓▓▓▓

脚本①
Function﻿A()
Function﻿B()
Function﻿A()

脚本②
Function﻿C()
Function﻿B()
Function﻿A()

♔䏢 �仰⪩联

在(9�8orLs�䣒䋯�
可籁爊控制器工爊

⻪动(0T嘗䦟器�
	(T�4JNVMBUor�
 ☢꧎⻪动(0T嘗䦟器	(T�4JNVMBUor�
，

ⷊ可䋯㡏隀陒

自动⻪动

设糌䘶要⪩联的�
可籁爊控制器工爊

⻪动可籁爊控制器嘗䦟器�
	(9�4JNVMBUor�


/&8 �僗⪩联

一旦关联有效后，下次启动时会自动关联

1

2

2

1

3

㛄⯆Ⱶ耇ⶍ篒，䬠ⶍ㛄⯆睳顛䷞曎

⻪动可籁爊控制器嘗䦟器�

16



鰇册留杼䄄爊

画面树状结构Ver.
UP

鰇册䌖榫䄄爊顫◲
引用创建

可㵨现僗的(0T����工爊数据以工爊䡝槇ꪫ⶝⛤䌖用。

鵠鲋䌖榫来籔湿阻阞䄄休
备僗ⷊ用型䬤件工爊	劫儗槇ꪫ
。可鈼性、佄用性佭槇ꪫ设阞的劭䑐䢦在，让用户能㛫䒍鵮┕手䇜鰇册使用。

连接插件工程

���僄亍䬤件工爊	劫儗槇ꪫ
的藜⹧方嫏，丒陴㑉陟当㏐ꛖす⪝⺚。

功能插件工程

页切换显示

伺服放大器连接(MR-J5-G)﻿ 变频器连接(FR-E800-E)﻿ 网络摄像头(USB连接)

陣䗯鈷1���

引用

留杼

䌖榫

 ӳ一鈾侁炐䢦创建的基儗槇ꪫ、猫⹾槇ꪫ、
燰动槇ꪫ，可亍建䡝籁鰝槇ꪫ。

 ӳ NEW �䧝泘的对槇ꪫ进行⮇组以⬵㵽留杼
工作。

按画面“种类”显示

䧝基儗槇ꪫ、猫⹾槇ꪫ、�
燰动槇ꪫ⵲⮇

䧝♳䙬组⵲⮇，�
❇如簟䥉用、鲡行用等

按画面“组”显示

17



냖䷞䌖榫槇ꪫ顫◲，儬熨僀䩦┘띳懰

⪩于僀䩦的嫱䙬◄걸，

陴⹇拨僀䩦注⪩的䤗儛䒍阬/o�(0T�A�����	葏乄撷
。

替换好处

 ӳ 냖顏ꄈ侁炐提供催加丰富、真实的鈼鈿⛮뀰䇜实现催⬢漶的⟔䕜⚩鵉

 ӳ 通过与FA机器的⪩联Ⱶ能，仰꧎阞畀机ⷊ可对连接机器进行隀整、监鈼，从縡提냖设备的可簟䥉性

 ӳ 性能全ꪫⶍ篒，提ⶍ监鈼的⿏应鵮䈲、通⟔鵮䈲、⻪动鵮䈲

 ӳ 鿥备了㛢걸㱧全Ⱶ能，让用户냖况仰䒆

┚(05����硍⮜ꪫ冏䋯⹾氳⪵㳋䓪
ꢝ了槇ꪫ㶸㵑╯㛚，(0T����系⮜的ꪫ冏䋯⹾㶸㵑█与(0T����系⮜注同，㍕塝仰걺催䷊㱧逸㯿。

GOT3000系列 GOT2000系列
����葏㵑㳑㷚 (T�����F)$#% ˓
����葏㵑㳑㷚 (T�����89$#% 与(T����、(T�����4注同㶸㵑。
����葏㵑 (T�����93#A、(T�����93#% 与(T����、(T�����4注同㶸㵑。
����葏㵑 (T�����93#A、(T�����93#% 与(T����、(T�����7、(T����注同㶸㵑。
���葏㵑 (T�����93#A、(T�����93#% 与(T����、(T����、(T����注同㶸㵑。

ꪫ冏䋯⹾㶸㵑◎注⪵㳋 䣲㷤嘗㐉յ鳀䫙榾簱⺎䫙簘✳榫┘
䑒䩦亍

无需繁琐工序即可完成替换

ENGINEERING 新一代界面设计更加智能、更加人性化

⺎✳榫(05����䄄爊丘䩺

㵨(0T����数据转䩦为(0T����数据
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INDEX

GOT Solutions

(0T�.oCJMeⱵ能� 1���

燰动A11�1ocLeU�(0T� 1���

7/$僜务器Ⱶ能� 1���

阞畀机鲾爊䳩作	以㜁网
Ⱶ能�<㵨来䶺持>� 1���

).I�4oGUXBre�(T�4oGU(0T����� 1���

�对㛢连接Ⱶ能� 1���

4oGU(0T�(0Tꛔ接Ⱶ能�<㵨来䶺持>� 1���

鲾爊鉯⬀亡勆

簟䥉鉯⬀亡勆

.&-4&$⪩纭鉯⬀亡勆

뀕ⲁ儬⪩纭鉯⬀亡勆

䳩作仼䑪Ⱶ能� 1���

㚜ꮠ鰟⭴Ⱶ能� 1���

㚜ꮠ合成Ⱶ能	(T�%esJgOer�
� 1���

FA鵁伺⚩鴝Ⱶ能� 1���

䯌鰉ꪝ䨅发性3A.� 1���

备♷/䕄㛄Ⱶ能�<㵨来㵛䑵>� 1���

8eC宂鈾器Ⱶ能� 1���

걹控爊䈌监鈼Ⱶ能�<㵨来䶺持>� 1���

系统勏ꪫ⻪动器Ⱶ能�<㵨来䶺持>� 1���

.E-4E$�J2�3䯷⥽阭䎓嘗㐉⪩联�<㵨来䶺持>� 1���

⛊僜� 1���

⹩겐器� 1���

1��� 1���

1��� 1���
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愓活䈒榫◇⺨眷㏜俍氳鲾爊沪鈼
鴠用于⺨眷㏜俍的鲾爊Ⱶ能䶺持对鲾珸设备进行实休监鈼。

启动、调整 鲡用 维护

䈒榫㲓❇

鲾爊沪鈼㵒奃辑

从䳩作ꪫ冏鲾爊隀整设备

㛢☕同休䳩作

鲾爊刧洇

鱦刧洇阞畀机中的簟⟤手⫊鱦䪷刧䷚꤄

㛻㷚䆠数据的可鈼化

从ⱴ⪝㲝刧洇

项目

从计算机、移动终端监视、操作GOT3000或GT﻿SoftGOT3000 从GOT监视、操作计算机

GOT﻿Mobile功能
VNC服务器功能

SoftGOT-GOT﻿
链接功能
[将来支持]

计算机远程操作﻿
(以太网)功能
[将来支持]GOT SoftGOT

客户机同休连接数 僄㛢� 僄㛢�� � 僄㛢��� 

䧝客户机侁炐�
不同的槇ꪫ ●


波接侁炐(0T槇ꪫ ● 

ꡕ塛同休䳩作
	䳩作儹的䪷☽控制
 ● ● ● 

鲾爊监鈼用的�
槇ꪫ创建 ꧎要�� 不꧎要 不꧎要 

宂鈾器应用爊䈌 8eC宂鈾器 7/$�7JeXer�� 4oGU(0T (0T┥用槇ꪫ

阵可阾 氨䎓到(0T 氨䎓到4oGU(0T 氨䎓到(0T 氨䎓到4oGU(0T�� 氨䎓到(0T

����☢使用(0T网络⪩联Ⱶ能休，可同休连接。
����⪩于动作漶阡完成的7/$客户机软件，陴⹇拨䤗儛䒍阬/o�(0T�A�����	葏乄撷
。�
����在(T�8orLs�	(T�%esJgOer�
创建。可䌖用(0T用槇ꪫ䇜进行创建。
����꧎要(T�4oGU(0T����的阵可阾。

●�䶺持�˓�不䶺持

鲾爊�
鉯⬀亡勆
鲾爊沪鈼氳䈒榫┚留杼，䬠냖☳⻪ⲁ�
⮽簟䥉⺨╄ꡙ夀氳榟◲留杼䷞曎

GOT Solutions

现㏜䗯⬅如何
媆ꠋ겗

阞畀机�
㛻㷚䆠监鈼器

设备发生䋳䅻！
⪭⟤㛄对瓀

生产佭⻖
塠⪍塜鯴

䤗儛䒍阬
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硍簊鿥糌

㱮⪓仰꧎♀顠，㲓朆ꦻ䡗儗氳䥊閜硍簊鼨糓

<⩦顠>
燰动A11下鰉

ռ�AOdroJd˻�ս

ռ�J1IoOe、J1Bd�ս

�熨嘗式的䫠鴝通湳

䨖动

㚜ꮠ

嘦䆋

1PDLFU�(05⹠鴝䥊閜鵠湳䬠ꁻ榫䢓

鰇鉵

更多应用通知(声音提醒、振动提醒)设置

榫鵎㛢劫⴬

槇ꪫ㶸㵑可劯据꧎求♳䙬隀整、设阞。

䫠蔘氳宂鈾
.JcrosoGU�Edgel、(oogMe�$IroNe˻、�4BGBrJl

꣮骱携䅠用 ⱴ⪝㲝用 㱧愉用

客户机
﻿计算机、移动终端(Web浏览器)

无线局域网接入点

服务器
﻿GOT或SoftGOT

�Ⱶ能
阵可阾氨䎓��

三菱电机官方网站
资料中心

����在(0T䡝4oGU(0T┕氨䎓�个阵可阾休，(0T僄㛢可同休连接�⺐客户机，4oGU(0T僄㛢可同休连接��⺐客户机。

HTTPS的加密通信
NEW

!
Pocket GOT

⹠榟䄄䈌
波篪䌋籁溞
䋳䅻

智能手表﻿
也可接收信息

┘┖鰉┘㱧逸，波䫙在8FC宂鈾鲾爊沪鈼朆㏜

GOT﻿Mobile功能Ver.U
P

 ӳ可通过阞畀机䡝燰动篳珸的8eC宂鈾器鲾爊监鈼、䳩作设备。
 ӳ仰꧎겜㛚的应用爊䈌䡝设备，可通过8eC宂鈾器进行监鈼。䯌建系统█能ꦻ成儗。

需要许可证

移动APP﻿Pocket﻿GOT

 ӳ 1ocLeU�(0T佭(0T┥用的燰动A11。㵨⪭下鰉䇜㱧逸到燰动篳珸⺵，如冽压测
到监鈼对霅(0T发生䋳䅻，⮟会以燰动篳珸的通湳㚜ꮠ䡝䨖动的方式来进行�
䫠鴝通湳，让用户不⫋ꛯ过ꄆ要⟔䕜。

 ӳ僗了(0T，ⷊ可䒍鵮䯌建䥊閜系统。
 ӳ在燰动A11�1ocLeU�(0T中，僄㛢可氨䎓��⺐监鈼对霅的(0T。

从䧗㲋的63-阼ꠋ(0T�
̜�使用ꪝ接鉵剝甌藜⹧
63-⟔䕜�NEW

&3303

从䧗㲋的63-阼ꠋ(0T
使用ꪝ接鉵剝甌藜⹧

NEW
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通过GOT操作计算机
访问各种信息

䯷⥽㜍䏆⥽
宂鈾手⫊

宂鈾动槇

宂鈾三菱电机FA网站

车间

办公室

远程解决方案GOT Solutions

宂鈾手⫊

)6#

(05槇ꪫ鲤在浍⯥，鲾爊沪鈼┘阻꡿

VNC服务器功能Ver.
UP

 ӳ可在阞畀机䡝燰动篳珸┕鲾爊宂鈾、䳩作(0T槇ꪫ，仰꧎创建侁炐用槇ꪫ。
 ӳ当䷚꤄发生休，用户可在ⱴ⪝㲝刧洇(0T槇ꪫ，从縡鲆鵮䪭䭃生产现㏜䗯⬅䇜ꃾ⹧注应䫣施。
 ӳ NEW �䶺持44)珸⹾转发通⟔。可通过加㳢的通⟔ꤖ鷺来实现㱧全的鲾爊阼ꠋ。

需要许可证

(05阦阞畀儬氳⟔䕜⟔䣆䥻来
计算机远程操作(以太网)功能﻿<㵨来䶺持>

 ӳ用户可通过(0T鲾爊䳩作阞畀机，䇜波接在生产现㏜宂鈾阞畀机中的手⫊、电㯹㎂勮。
 ӳ当䷚꤄发生休，用户可刧洇阞畀机中的䷚꤄䪷ꢝ手⫊进行䕄㛄，从縡鲆鵮ꃾ⹧僗䷞的应对䫣施。

阞畀机鲾爊䳩作
	以㜁网
Ⱶ能
阵可阾氨䎓

需要许可证

以㜁网

仰篪㷀㓊网接⪍憠 通过保能手机、䇖冏电耭刧洇�
04AOdroJd˻、J04

通过阞畀机刧洇�
048JOdoXsl

车间

在ⱴ⪝㲝鲾爊沪鈼

在嬕⬘㲝㛚鲾爊沪鈼

硍簊鿥糌

办公室

远离现场的地方车间(洁净室内)

SSH

鯲ꠑ
&3303

)6#

7/$僜务器Ⱶ能
阵可阾氨䎓

办公室

SSH

SSH
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㛢兣榟◲篪氳丞⺭┚沪鈼
1对多连接功能

 ӳ☢꧎�⺐阞畀机ⷊ可刧洇㛢兣生产篪的⟔䕜，�
实现㛢源数据整合与꥘中监鈼。

 ӳ �⺐4oGU(0T僄㛢可连接�个通鷺的连接机器。

㲓朆┚朆㏜(05注⺱槇ꪫ氳沪鈼
SoftGOT-GOT链接功能﻿<㵨来䶺持> ﻿

 ӳ如冽现㏜僗(0T，4oGU(0T可使用现㏜(0T的数据�
进行鲾爊监鈼。

 ӳ榺于可使用现㏜(0T的数据，用户仰꧎为4oGU(0T�
创建槇ꪫ。

(5�4PGU(05����

在阞畀儬㲓朆┚(05注⺱氳䳩⛼
 ӳ可在阞畀机┕使用与(0T注同的槇ꪫ来�
监鈼生产现㏜。

 ӳ 4oGU(0T槇ꪫ与(0T槇ꪫ注同，㏰使用�
(T�8orLs�创建。塝㛚，㵨(0T用工爊�
数据进行机熨转䩦⺵ⷊ可使用。

��䶺持的Ⱶ能陴⹇拨1���Ⱶ能一鈾

以㜁网

以㜁网

使用(0T中的工爊数据

监鈼(0T的连接机器

4oGU(0T

4oGU(0T

办公室

车间

需要许可证*

有了GOT，现场监视更是如虎添翼

阞畀儬┚ (05 䍠䍠纭䣆，䯦䣆留杼榟◲朆㏜

HMI Software

�⺐4oGU(0T僄㛢可连接�个通鷺的连接机器。

⪭☽⪝⺚的可籁爊控制器� 三菱电机可籁爊控制器

���仰꧎㱧逸阵可阾㳢ꙻ	64#珸⹾用
，☢꧎氨䎓阵可阾。

仰꧎创建工爊数据

使用(0T中的工爊数据车间
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⟔䕜⚩鵉催鲆鵮յ催䇯嫚

声音输出功能﻿

声音合成功能﻿(GT﻿Designer3)

 ӳ当设备发生䋳䅻等◄件休，可通过㚜ꮠ䥊閜的方式�
提ꁻ䳩作⼥⸼㚲杼。�
ꢝ了鈼鈿通湳，鲸可使用㚜ꮠ通湳，僗助于冘建佄�
于杼解的系统，使䳩作⼥能㛫及休了解现㏜敯⬅。

 ӳ可劯据敯⬅䲭䷒仄䏱䡝♳䙬⟔䕜。

簟䥉�
鉯⬀亡勆

支持6种语言的信息

⫂糌䷒㛻器的䣵㚜器

鉵䱐䘶要刧洇的
䳩作仼䑪行

刧伺何休、
何◄、如何䳩作

需要许可证

部品؅◬䬶י׊
。ַ׈דׂ

1MeBse�reQMBce�
UIe�QBrU�

陴催䩦部件。

3eeNQMBce�eM�QJe[B
�
Qor�GBWor�

부품을 교환하십시오.

自䅠㛢熨Ⱶ耇阦簟䥉⛼┯⴬竴╙甏յ�
⬵顆㘍䷞

GOT Solutions

陴催䩦鼨♭ն

䍠⴬丘䩺氳⺎鴒巄䓪յⱶ䒍䤓⭴䷚꤄氳劯儗⸊㍕
操作日志功能

 ӳ可在(0T┕刧洇何休、何◄、如何䳩作。
 ӳ塝㛚，与䳩作⼥阡阾Ⱶ能	1���
䇜用休，可阭䎓何☕䳩作了设备，僗助于在䷚꤄发生休⯳冫ꠋ겗劯源䇜鲆鵮
ꃾ⹧注应的䫣施。

 ӳ可在阞畀机┕宂鈾䳩作阭䎓䇜⮇冫䷚꤄发生鈺䏱。

甏⛮中乄 竴⛮中乄

仼陪 葏陪

ꮑ㎁陪 重擡陪

陣篱顫乢

进一塠刧洇陣䗯

䳩⛼仼䑪丘䩺┉鈾

請更換零件。
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鳀䫙阞畀儬┚塜ꪫ(05ⷊ⺎隀丞阻㚷
FA透明传送功能

 ӳ可通过控制则塜ꪫ的(0T对连接机器进行阼ꠋ。
 ӳ⩦⸼了䣒䋯控制则、竴儷的接篪作业。

┘逸榾娢，❤抆⟊䧏ꄆ金丘䩺┘┺㜊
搭载非挥发性RAMNEW

不꧎要❤ꪣ电娢供电来⟊持仼䑪数据、䥊閜数据等。
���备♷休ꙵ数据休，꧎要电娢。

䕄㛄

备♷

可籁爊控制器 ⛊僜䷒㛻器 ⹩겐器

/E8
$16嘗㐉

◬䩦䷚꤄的�
$16嘗㐉

仰꧎阞畀机�
ⷊ可在现㏜⟤㛄

备♷对霅机熨丰富

&3303

仰꧎䯦䅠阞畀儬，朆㏜(05䅬䖻鲆鵮⟤㛄
备份/恢复功能﻿<㵨来䶺持>

 ӳ◄先备♷与(0T连接机器的设糌⟔䕜	爊䈌
，꧎要休进行䕄㛄。
 ӳ连接机器㍕䷚꤄꧎要催䩦休，可㵨备♷在(0T中的设糌⟔䕜进行䕄㛄，从縡鲆鵮⟤㛄设备。

���┕鳮为㵨来䶺持的Ⱶ能，䢦使用的㿋⪍式㎂⥽与实ꡮ侁炐僗䢦䄑䋳。

⟊持ꄆ要数据不┺㜊

可从(0T阼ꠋFA机器䇜进行⻪动、隀整
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嘗㐉陣篱⟔䕜	.E-4E$�J2�3


印䎬㎂籁鰝㎂⥽

⟤䷊

可侁炐软⩕件嫱ꄂ

㵨软⩕件⺙�
从9��⟤䷊到9��

䯌鰉8eC僜务器Ⱶ能的$16嘗㐉

���┕鳮为㵨来䶺持的Ⱶ能，䢦使用的㿋⪍式㎂⥽与实ꡮ侁炐僗䢦䄑䋳。

$16陇亇	.E-4E$�J2�F


.&-4&$�
⪩纭鉯⬀亡勆
仰꧎阞畀儬ⷊ⺎刧洇⺎籁爊䫝⯆氳
敯䒳，䬠냖簟䥉⛼┯氳䷞曎

9
⚩䚊器

M

9
⚩䚊器

M

印䎬㎂监鈼槇ꪫ

䤓到ꠋ겗䢦在，
波接籁鰝印䎬㎂

GOT Solutions

阻㚷敯䒳㶽在䪭䫝

Web浏览器功能NEW

在(0T┕侁炐可籁爊控制器的8eC僜务器Ⱶ能的网건，僗助于用户刧洇$16嘗㐉敯态。

印䎬㎂Ⲃⱱ侁炐阻㚷䋳䅻⸊㍕
顺控程序监视功能﻿<㵨来䶺持>

 ӳ当䷚꤄发生休，可通过(0T中的印䎬㎂刧洇걹控爊䈌，瞿⬢陇亇设备䋳䅻的⸊㍕。
 ӳ在媆僗阞畀机的䗯⬅下，ꢝ了刧洇걹控爊䈌，鲸可对⪭进行籁鰝、催䷊软⩕件当前⡬。
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(05波䫙䳩䫝硍簊阭䎓氳䯷⥽㜍
MELSEC﻿iQ-R摄像记录模块关联﻿<㵨来䶺持>

ӳ㵨系统阭䎓器㱧逸到设备⺵，可在(0T┕刧洇䯷⥽㜍的实休鈼겐䇜隀整䯷⥽㜍方向	1T;控制
，从縡僗䷞㏐䣮
行⻪动作业。

ӳꢝ了⻪动作业╯㛚，当䷚꤄发生休，用户█可刧洇实休鈼겐，从縡䒍鵮㲋⛤䷚꤄劯源。

以㎂剝通湳嘗㐉敯态

陇亇䷚꤄劯嶏，䒍鵮瞿⬢┘顠ⱱ
系统桌面启动器功能﻿<㵨来䶺持>

㎂䎬化侁炐与(0T连接的可籁爊控制器的系统鿥糌㎂。
ⷊ使媆僗㱧逸┥用工爊工的阞畀机，█可刧洇⺨嘗㐉的生产籁⺙等产品⟔䕜。

� ┕鳮为㵨来䶺持的Ⱶ能，䢦使用的㿋⪍式㎂⥽与实ꡮ侁炐僗䢦䄑䋳。

ⷊ用��型䬤件工爊㵨ꡯ续发䄭。

��陣䗯鈷1���

&3303

可在GOT上调整摄像头方向

以㜁网以㜁网

网络䯷⥽㜍

Pan(摇摄)
姢䇖方向䳩作

Tilt(倾斜)
㑉波方向䳩作

Zoom(缩放)
䷒㛻、籔㵸
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뀕ⲁ儬�

�⺐(05㶩耇䮨㲋㛢鰀⛊僜䷒㛻氳沪鈼յ阻糌

仰꧎阞畀儬ⷊ⺎刧洇⛊僜硍簊氳敯䒳，�
䬠ⶍ☳⻪ⲁ⮽簟䥉氳⛼┯䷞曎

GOT Solutions

以䏢的⛊僜䷒㛻器的设糌、隀整、陇亇， ☫⺵的⛊僜䷒㛻器的设糌、隀整、陇亇，

㛢鰀⛊僜的设糌、�
隀整、陇亇，�
☢꧎�⺐(0Tⷊ可䮨㲋��

可在现㏜环ⷊ作业

 »꧎要阞畀机
 »⛊僜䷒㛻器接篪作业�
顠休顠力

✳榫.3�$POGJHVSBUPS�� 计算机 使用MR﻿Configurator2 计算机 ﻿&

⛊僜䷒㛻器接篪作业�

����䶺持.3�$oOGJgVrBUor�部⮇Ⱶ能。

鴒加䬤件工爊
对连接机器进行设糌

以㜁网

在同一槇ꪫ中监鈼、设糌㛢鰀⹇数。

䬤♭䄄爊	劫儗槇ꪫ
，꣮ 鴲ⷊ榫

佄◇䳩⛼氳槇ꪫ阦䄄⛼䷞曎緾⠙

⛊僜 �⪩纭鉯⬀亡勆

多轴的监视、设置 登录监视对象
(MR-J5-G:最多768轴)

可通过 � 䋯⪩
⮊䩦鰀来监鈼、

设糌

.3�+��(
䶺持䬤件工爊的系统鿥糌
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启动、调整

维护

⹇丘阻糌

侁炐、籁鰝⛊僜䷒㛻器的⹇数。

┉꜄䌋隀丞

⻪用一꜄式隀整⺵，ⷊ可劯据机危攑性
隀整⛊僜㘍沠。

儬危陇亇

刧洇⛊僜䷒㛻器陇亇的䷚
꤄것测。

沪鈼

刧洇鲡行中⛊僜䷒㛻器的敯态。

隀隍

如冽䘶鴒求催냖的性能，ꢝ了自动隀隍
╯㛚，█可手动䐭隀控制㘍沠。

㵝⽝陇亇

陁⚽⛊僜䷒㛻器的㛻致⟤
杼、催䩦休ꠑ，䇜䤉ꄈ鰟⭴
㛢鰀的陇亇篾冽。

孾陒鲡车

压刧机危设备在䤸⪍生产前佭⻖瑞合使用
要求。

䥊閜侁炐

刧洇发生中的⛊僜䷒㛻器
䥊閜、阭䎓。

预测性﻿
维护

预防性﻿
维护

事后﻿
维护

����对于媆僗䬤件工爊的机熨，用户可创建槇ꪫ进行监鈼、设糌。

䶺䧏氳⛊僜䷒㛻� 插件工程 �僗䬤件工爊��

.3�+��(	�
� 插件工程 ��

.3�+�8�(� 插件工程 ��

.3�+�%�(�� �

.3�+��#	�
� �

.3�+�8�#�

.3�+��#	�
� �

.3�+�8�#� �

.3�+��('	�
�

僄亍䬤件工爊	劫儗槇ꪫ
的藜⹧方嫏，丒陴㑉陟当㏐ꛖす⪝⺚。

┕鳮槇ꪫ㏰为.3�+��(、.3�+�8�(用槇ꪫ。�
䬤件工爊㵨不㲋期催亍，部⮇槇ꪫ与儗劫儗中的槇ꪫ注䋳䡝部⮇Ⱶ能槇ꪫ䇜未⮍氨。
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仰꧎阞畀儬ⷊ⺎刧洇⹩겐氳敯䒳，�
䬠ⶍ☳⻪ⲁ⮽簟䥉氳⛼┯䷞曎

GOT Solutions

以䏢的⹩겐器的设糌、隀整、陇亇， ☫⺵的⹩겐器的设糌、隀整、陇亇，

 »一埠设糌�⺐
 »⹩겐器接篪作业�
顠休顠力

)6# )6#

����䶺持F3�$oOGJgVrBUor�部⮇Ⱶ能。

�⺐(05㶩耇䮨㲋㛢⺐⹩겐氳沪鈼յ阻糌

䬤♭䄄爊	劫儗槇ꪫ
，꣮ 鴲ⷊ榫

佄◇䳩⛼氳槇ꪫ阦䄄⛼䷞曎緾⠙
在同一槇ꪫ中监鈼、设糌㛢⺐⹇数。

F3�E����E

以㜁网 以㜁网

㛢⺐⹩겐器的设糌、�
隀整、陇亇，�
☢꧎�⺐(0Tⷊ可䮨㲋��

可在现㏜环ⷊ作业

뀕ⲁ儬�
⹩겐 �⪩纭鉯⬀亡勆

多台的监视、设置 登录监视对象
(FR-E800-E:最多64台)

可通过 � 䋯⪩
⮊䩦站来监鈼、

设糌

✳榫⹩겐䳩⛼ꪫ冏 ✳榫⹩겐䳩⛼ꪫ冏

䡝'3�$POGJHVSBUPS�� 计算机 䡝'3�$POGJHVSBUPS�� 计算机 �

)6#

鴒加䬤件工爊
对连接机器进行设糌

䶺持䬤件工爊的系统鿥糌



30



启动、调整

维护

⹇丘阻糌

侁炐、籁鰝⹩겐器的⹇数。

䤉ꄈ沪鈼

䤉ꄈ监鈼⹩겐器的⟔䕜。

儬危陇亇	顆鰉攑䓪孾㲋


刧洇⹩겐器陇亇的顆鰉敯态
与压测到的䋳䅻。

⹇丘阻糌	䷅誾㜔


☢侁炐、籁鰝䷅誾㜔的⹇数。

⹇丘⟊㰇

⟊㰇⹇数⟔䕜，在꧎要休进行䕄㛄。

㵝⽝陇亇

陁⚽⹩겐器的㛻致⟤杼、催䩦
休ꠑ，䇜䤉ꄈ鰟⭴㛢⺐的陇亇
篾冽。

鲡车䧗♑

䣮行鲡行䧗♑䇜䳩作⹩겐器。

⹇丘㛄⯆

㵨备♷的⹇数⟔䕜㛄制到⪭☽⹩겐器┕。

䥊閜侁炐

刧洇发生中的⹩겐器䥊閜、�
阭䎓。

预测性﻿
维护

预防性﻿
维护

事后﻿
维护

����对于媆僗䬤件工爊的机熨，用户可创建槇ꪫ进行监鈼、设糌。

䶺䧏氳⹩겐� 插件工程 �僗䬤件工爊��

'3�&����&� 插件工程 ��
'3�"����&�1MVT� �

'3�"����&� �
'3�'����&� �

┕鳮槇ꪫ㏰为F3�E����E用槇ꪫ。�
䬤件工爊㵨不㲋期催亍，部⮇槇ꪫ与儗劫儗中的槇ꪫ注䋳䡝部⮇Ⱶ能槇ꪫ䇜未⮍氨。

僄亍䬤件工爊	劫儗槇ꪫ
的藜⹧方嫏，丒陴㑉陟当㏐ꛖす⪝⺚。
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功能一览

区分 项目
○:需要﻿

△:依内容而定 GT37宽型 GT37 GT﻿SoftGOT3000 GT27
许可证 外部存储器

硬
件
规
格

画
面
尺
寸

����葏㵑㳑㷚� NEW ● ˓ ˓
����葏㵑㳑㷚� NEW ● ˓ ˓
����葏㵑 ˓ ● ●

����葏㵑 ˓ ● ●

���葏㵑 ˓ ● ●

分
辨
率

FVMM�)%������Y������ NEW ● ˓
Ꝛ鱦֐��������
湿鱦֐��������

˓
89(A������Y���� ● ˓ ˓
9(A������Y���� ˓ ● ӣ

显
示
颜
色
����┒荈� NEW ● ● ● ˓

鉵䱐㷚同休䧝ⷭ	�憠
 ● ˓ ˓ ●

☕⛮⚩䚊器 ˓ ӣ
☢(T�����9 ˓ ӣ

存
储
器

用户�
㰇⤴器

3A. ���.# ���.#
	(T�����7为��.#


30. ���.# ��.#
	(T�����7为��.#


ꪝ䨅发性3A.� NEW ● ˓ ˓

内
置
接
口

34����/���/��� 34����/���/����Y�� 使用阞畀机的接⹾ 34�����Y��、34����/����Y��

以㜁网 1orU� ����#A4E�T、
䶺持$$�-JOL�IE�T4/	$MBss�A
 使用阞畀机的接⹾ ���#A4E�T9

1orU� ����#A4E�T ˓ ˓

塜ꪫ64#	设备/╚机
� NEW 64#����geO��Y��、64#�TZQe�$� ˓ 设备�64#����Y��、64#�.JOJ�#
╚机�64#����Y��、64#�TZQe�A

羜ꪫ64#	╚机
 64#����geO��Y��、64#�TZQe�A 使用阞畀机的接⹾ 64#����Y��、64#�TZQe�A
数字㎂⥽鰟⭴� NEW ● ˓ ˓

4%㰇⤴⶯ ●
阞畀机⫂的谑䦟驱

动器 ●

ꪝ接鉵剝甌� NEW ● ˓ ˓
䣲展接⹾ ● ˓ ●

画
面
设
计

图
形
/
对
象
功
能

㎂䎬 ● ● ●

荔儛字 ● ● ●

6%字⛮� NEW ● ● ˓
鉵䱐䋯⪩ ● ● ●

䧗炐愉 ● ● ●

数⡬侁炐、数⡬鰟⪍ ● ● ●

字瑞╏侁炐、字瑞╏鰟⪍ ● ● ●

仼期侁炐、休ꠑ侁炐 ● ● ●

嫱ꄂ侁炐 Ӥ ● ● ●

部件侁炐 Ӥ ● ● ●

䅡动槇� NEW ● ● ˓
阭䎓数据⮜辑侁炐 Ӥ ● ● ●

䥊閜
侁炐

䥊閜侁炐	用户
 Ӥ ● ● ●

䥊閜侁炐	系统
 Ӥ ● ● ●

甏⶝䥊閜侁炐 ● ● ●

系统䥊閜侁炐 ● ● ●

鿥方侁炐	阭䎓一鈾辑
 ● ● ●

㎂辑 ● ● ●

阭䎓飊ⲡ㎂辑 Ӥ ● ● ●

瞿紇♙辑 ● ● ●

♙辑 ● ● ●

帑儼 ● ● ●

乄件
侁炐

%ocVNeOU�$oOWerUer
鰟⭴乄件 ջ ● ● ●

1%F乄件 ջ <㵨来䶺持> <㵨来䶺持> ●

耾儗部件 ● ● ●

后
台
动
作
功
能

仼䑪 Ӥ ● ● ●

鿥方 Ӥ ● ● ●

软⩕件数据⚩鴝 ● ● ●

鉵发动作 ● ● ●

休ꠑ动作 Ӥ ● ● ●

漲䧁顄 乄件鰟⭴�
	#.1、+1E(
 ջ ● ● ●

工爊/槇ꪫ耾儗 ● ● ●

对霅耾儗 ● ● ●

●䶺持մӣ☢部⮇机熨䶺持մж不䶺持
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区分 项目
○:需要﻿

△:依内容而定 GT37宽型 GT37 GT﻿SoftGOT3000 GT27
许可证 外部存储器

画
面
设
计

使
用
周
边
机
器
的
功
能

兣䎬溞Ⱶ能 ● ● ●

3FI%Ⱶ能 ● ● ●

(0T�.oCJMeⱵ能 Ӱ Ӥ ● ● ●

8eC宂鈾器Ⱶ能� NEW ● ˓ ˓
7/$僜务器Ⱶ能 Ӱ ● ˓ ●

阞畀机鲾爊䳩作	以㜁网
Ⱶ能 Ӱ <㵨来䶺持> ˓ ●

数字㎂⥽
鰟⪍Ⱶ能

网络䯷⥽㜍�
	64#连接
� NEW ● ˓ ˓

阞畀机 ● ˓ ӣ
꧎要䣲展嘗㐉

网络䯷⥽㜍�
	以㜁网连接
� NEW Ӱ <㵨来䶺持> ˓ ˓

数字㎂⥽
䎓⥽/
䲭䷒Ⱶ能
NEW

网络䯷⥽㜍�
	64#连接
� Ӱ Ӱ <㵨来䶺持> ˓ ˓

网络䯷⥽㜍�
	以㜁网连接
� Ӱ Ӱ <㵨来䶺持> ˓ ˓

㛚部鰟⪍鰟⭴Ⱶ能 <㵨来䶺持>
꧎要䣲展嘗㐉 ˓ ●�

꧎要䣲展嘗㐉

䳩作ꪫ冏Ⱶ能 <㵨来䶺持>
꧎要䣲展嘗㐉 <㵨来䶺持> ●�

꧎要䣲展嘗㐉

㎂⥽鰟⭴Ⱶ能 ● ˓ ӣ�
꧎要䣲展嘗㐉

㚜ꮠ鰟⭴Ⱶ能 ● ●
●�

꧎要䣲展嘗㐉
71/连接Ⱶ能� NEW Ӱ ● ˓ ˓
ꪝ接鉵剝甌Ⱶ能� NEW ● ˓ ˓
01$�6A僜务器Ⱶ能� NEW ● <㵨来䶺持> ˓
01$�6A客户机Ⱶ能� NEW <㵨来䶺持> <㵨来䶺持> ˓
僜务器Ⱶ能 <㵨来䶺持> <㵨来䶺持> ●

客户机Ⱶ能 <㵨来䶺持> ˓ ●

黑件发鴝Ⱶ能 <㵨来䶺持> <㵨来䶺持> ●

FT1僜务器Ⱶ能 Ӥ <㵨来䶺持> ˓ ●

乄件⚩鴝	FT1客户机
Ⱶ能 ջ <㵨来䶺持> ˓ ●

64#롔剝、64#꜄沴Ⱶ能 ● ● ●

本
体
功
能

基儗槇ꪫ ● ● ●

猫⹾槇ꪫ ● ● ●

燰动槇ꪫ ● ● ●

陪銨⮊䩦 ● ● ●

系统⟔䕜 ● ● ●

䳩作⼥阡阾 Ӥ ● ● ●

⟔䕜⟊䥉Ⱶ能� NEW ● ● ˓
加㳢通⟔Ⱶ能� NEW ● ● ˓
䳩作仼䑪 ջ ● ● ●

䋯机槇ꪫ ●�
䣲展屭⪍/屭⭴䷞冽 ●

⡾⺳姽字/䧈ꮠ转䩦 <㵨来䶺持> <㵨来䶺持> ●

FA鵁伺⚩鴝 ● ˓ ●

4oGU(0T�(0Tꛔ接 <㵨来䶺持> <㵨来䶺持> ●

备♷/䕄㛄 ջ <㵨来䶺持> <㵨来䶺持> ●

�对㛢连接Ⱶ能 �cI �cI �cI
站⺙⮊䩦 ● ● ●

(0T网络⪩联Ⱶ能 <㵨来䶺持> <㵨来䶺持> ●

槇ꪫ手ⲡⱵ能 ● ˓ ˓ ●

对霅手ⲡⱵ能 ●
●

部⮇Ⱶ能仰嫏使用 ˓ ●

I1过帱器Ⱶ能 ● ˓ ●

篠向侁炐 ● ˓ ●

维
护
功
能

걹控爊䈌监鈼	J2�3/J2�-印䎬㎂
 ջ <㵨来䶺持> ˓ ●

걹控爊䈌监鈼	J2�F印䎬㎂
 ջ <㵨来䶺持> ˓ ●

걹控爊䈌监鈼	2/-印䎬㎂
 ջ <㵨来䶺持> ˓ ●

$$�-JOL�IE�T4//�
$$�-JOL�IE现㏜网络陇亇 <㵨来䶺持> ˓ ●

保能嘗㐉监鈼 <㵨来䶺持> ˓ ●

3鲡动控制器监鈼 <㵨来䶺持> ˓ ●

仼䑪ꠢ陸器 Ӥ <㵨来䶺持> ˓ ●

J244实用蘦⶝ ջ <㵨来䶺持> ˓ ●

系统勏ꪫ⻪动器 <㵨来䶺持> <㵨来䶺持> ●

(0T熊篪监鈼 Ӥ <㵨来䶺持> <㵨来䶺持> ●

⪩于⺨Ⱶ能的陣䗯、䶺持的连接机器、连接䎬式，
陴⹇拨(0T����系⮜的手⫊。

●䶺持մӣ☢部⮇机熨䶺持մж不䶺持
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鈺劲一览

� ж不䶺持

(5��㳑㑔

㳑㷚 㳑㷚

⵲⮇ 걸泘 (5�����')$#% (5�����89$#%

性
能
规
格

侁炐部��

侁炐㷚 TFT䎷荈尔俘㷚
槇ꪫ㶸㵑 ����葏㵑㳑㷚 ����葏㵑㳑㷚

⮇鱂曎 FVMM�)%��
�����Y�����

89(A��
�����Y����

侁炐㶸㵑	8�Y�)
 ������Y������NN ������Y������NN
侁炐겛荈 ����┒荈
◾䈲隀节� ��篒
羜俍愉 -E%	不能催䩦

羜俍愉㵝⽝ �����㵸休以┕

鉵䱐㷚
方式 ꪐ电容ꄈ式��
同休䧝ⷭ 僄㛻�憠
㵝⽝ ˓

ꪫ冏겛荈 랫
☕⛮⚩䚊器 ˓

㰇⤴器容ꄈ	用户㰇⤴器容ꄈ
 3A.��(#	���.#

30.����.#	���.#


电娢 (T�����#AT型ꛘ电娢	⺁す

备♷对霅 休ꙵ数据

⫂糌接⹾

34����/���/��� �cI、%�4VC��Ꙟ	䬤⹾
、������/�����/�����/�����/����/����CQs
从34����、34����/���中鴲䦫�cI

以㜁网 �cI、3+��	嘗㐉䬤㯿
、����#A4E�T/���#A4E�T9/��#A4E�T
64#	设备/╚机
 �cI、64#�TZQe�$、64#�����geO�
64#	╚机
 �cI、64#�TZQe�A、64#�����geO�
数字㎂⥽鰟⭴ �cI、)%.I接⹾眷型A
4%㰇⤴⶯ �cI
ꪝ接鉵剝甌 �cI
䣲展接⹾ 通阬嘗㐉连接用

贑뙧器ꮠ ⶝ꮠ	ꮠ爊、ꮠꝚ可隀整


108E3�-E% 랋簪荈

ꡕ䥉篾冘 塜ꪫ部�I1��F、I1��F、/E.A�TZQe��9
控制则⫂�I1�9

㱧全剝⬢ $E、6-、c6-、,$
㛚䎬㶸㵑	8�Y�)�Y�%
 ����Y�����Y���NN ����Y�����Y���NN
ꪫ冏䋯⹾㶸㵑	8�Y�)
 ������Y����NN ����Y����NN
顏ꄈ	㱧逸鿥件ꢝ㛚
 ���Lg ���Lg

一
般
规
格

使用朅㗟峪䈲 ˳��֐˳�
⟊㰇朅㗟峪䈲 ˳��֐˳���
使用/⟊㰇朅㗟嵸䈲 仰⭍꨽、(���3֐(���3

䤻䨖
鴠用

+I4�#�����、
IE$��������

겐曎 加鵮䈲 䨖䆋 䣴䬞埠数
](���֐](� ˓ ���NN 9、:、;

⺨方向��埠���)[֐���)[ ��N/s� ˓

䤻⫿⭵ 鴠用+I4�#�����、IE$��������
���N/s��	��(
մ9、:、;方向⺨�埠

电
源
规
格

电源电ⷭ %$��7	����、����


电源겐曎 ˓

縵电ꄈ 僄㛻顆鰉休 ��8以下 ��8以下
儗⛮⶝⛮	⹇縓⡬
 ��8 ��8

对应软件ⴎ (T�8orLs��7ersJoO������4以⺵

�����基于尔俘ꪫ冏的攑性，僗休会⭴现◾憠	䅻◾的憠
和個憠	䅻個的憠
。尔俘ꪫ冏榺㛻ꄈ侁炐⩕件冘成，仰嫏����漶⟊不发生◾憠和個憠。縡┦，榺于尔
俘ꪫ冏的个⛮䄑䋳，可能会⭴现荈隀不同、◾䈲不㏰ⴇ、ꠇ憭等现霅。这◙现霅榺产品的攑性䢦决㲋，䇜ꪝ产品不荂䡝䷚꤄，丒陴隂解。

����如冽在(0T的侁炐部┕ꡭ浔僗姢、媧等㵗电性物顏，⮟可能㵗致陬动作。如冽僗ꡭ浔，使用前应进行䴚䦯。
34



� ж不䶺持�

(5�� 4PGU(05

(5�����93#" (5�����93#% (5�����93#" (5�����93#% (5�����93#" (5�����93#% (5�4PGU(05����

TFT䎷荈尔俘㷚 ˓
����葏㵑 ����葏㵑 ���葏㵑 ˓

9(A��
�����Y����

Ꝛ鱦֐��������
湿鱦֐��������

������Y������NN ������Y������NN ������Y������NN ˓
����┒荈 ����┒荈
��篒 ˓

-E%	不能催䩦
 ˓
�����㵸休以┕ ˓
嘗䦟电ꡢ腑方式 ˓

˓ ˓
���┒埠以┕ ˓

랫 ˓
懷电式 ˓ ˓ ˓

3A.��(#	���.#
 3A.�	���.#

30.����.#	���.#
 30.�	���.#


(T�����#AT型ꛘ电娢	⺁す
 ˓休ꙵ数据
�cI、%�4VC��Ꙟ	䬤⹾
、������/�����/�����/�����/����/����CQs

从34����、34����/���中鴲䦫�cI 使用阞畀机的接⹾

�cI、3+��	嘗㐉䬤㯿
、����#A4E�T/���#A4E�T9/��#A4E�T 使用阞畀机的接⹾
�cI、64#�TZQe�$、64#�����geO� ˓
�cI、64#�TZQe�A、64#�����geO� 使用阞畀机的接⹾

�cI、)%.I接⹾眷型A ˓
�cI 阞畀机⫂的谑䦟驱动器
�cI ˓

通阬嘗㐉连接用 ˓

⶝ꮠ	ꮠ爊、ꮠꝚ可隀整
 ⶝ꮠ	ꮠꝚ可隀整

使用阞畀机⫂糌䣵㚜器等

랋簪荈 ˓
塜ꪫ部�I1��F、I1��F、/E.A�TZQe��9

控制则⫂�I1�9 ˓

$E、6-、c6-、,$ ˓
����Y�����Y���NN ����Y�����Y���NN ����Y�����Y���NN ˓
����Y����NN ����Y����NN ����Y����NN ˓
���Lg ���Lg ���Lg ˓

˳��֐˳� ˓
˳��֐˳��� ˓

仰⭍꨽、(���3֐(���3 ˓

鴠用+I4�#�����、IE$��������
겐曎 加鵮䈲 䨖䆋 䣴䬞埠数

](���֐](�˓ ˓ ���NN 9、:、;�
⺨方向��埠���)[֐���)[ ��N/s� ˓

鴠用+I4�#�����、IE$��������
���N/s��	��(
մ9、:、;方向⺨�埠 ˓

A$���7���7֐�
	����、����


%$��7�
	����、����


A$���7���7֐�
	����、����


%$��7�
	����、����


A$���7���7֐�
	����、����


%$��7�
	����、����
 ˓

��)[/��)[�
	o�
 ˓ ��)[/��)[�

	o�
 ˓ ��)[/��)[�
	o�
 ˓ ˓

��8以下 ��8以下 ��8以下 ��8以下 ��8以下 ��8以下 ˓
��8 ��8 ��8 ��8 ��8 ��8 ˓

(T�8orLs��7ersJoO������4以⺵ (T�8orLs��7ersJoO������4以⺵

� �䅻鈷ꠋ겗鉯璼�
	葏乄撷 


陣䗯陴⹇拨以下手⫊。
(0T����系⮜儗⛮使用手⫊	漲件疟
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外䎬图

(5��㳑㑔

(5�����')$#%
㛚䎬㶸㵑 面冏䋯⹾㶸㵑

A��以┕
冏⸂֐���������

(5�����89$#%
㛚䎬㶸㵑 面冏䋯⹾㶸㵑

A��以┕
冏⸂֐���������

⶝⛤��NN

���

���

���
AA

A
A

��
�

��
�

��
�

�����

3͠�

3͠�

AA

A
A

�������

�����
��
�

� �

��
�

� �

��
�

��
�

��
�
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(5��

(5�����9
㛚䎬㶸㵑 面冏䋯⹾㶸㵑

A��以┕
冏⸂֐���������

(5�����9
㛚䎬㶸㵑 面冏䋯⹾㶸㵑

A��以┕
冏⸂֐���������

(5�����9
㛚䎬㶸㵑 面冏䋯⹾㶸㵑

���
A��以┕
冏⸂֐���������

⶝⛤��NN

���

���

��
�

��
�

�
��

3͠�

AA

A
A

�����

��
�

� �

���

���

��
�

�
��

��
�

A

3͠�

A
A

A
�����
��
�

� �

���

��
�

��
�

��
�

���

AA

3͠�

A
A

�����

��
�

� �
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◲⿁一览

GOT本体型号的解读﻿

G T 3 7 1 5 F H C B D

阭⺙ 槇ꪫ㶸㵑
�� ����葏㵑㳑㷚
�� ����葏㵑㳑㷚䡝����葏㵑
�� ����葏㵑
� ���葏㵑

阭⺙ 㑔⺙⵲⮇
(T�� (T��㳑型䡝(T��

阭⺙ 榾嶏眷㑔

A A$���7֐
���7

% %$��7

阭⺙ ꪫ冏겛荈
# 랫

阭⺙ 鉵䱐㷚眷㑔
$ ꪐ电容ꄈ
3 电ꡢ腑

阭⺙ ⮇鱂曎
F) FVMM�)%
89 89(A
9 9(A

GOT本体﻿

⵲⮇ 㑔⺙
儗⛮鈺劲

⫂糌䫙⹾槇ꪫ㶸㵑
⮇鱂曎

鉵䱐㷚
眷㑔 侁炐겛荈 ꪫ冏�

겛荈 榾嶏

(T���㳑型
(T�����F)$#% ����葏㵑㳑㷚�

FVMM�)% ꪐ电容ꄈ

����┒荈 랫

%$

(T�����89$#% ����葏㵑㳑㷚�
89(A %$

(T��

(T�����93#A ����葏㵑�
9(A

电ꡢ腑

A$
(T�����93#% %$
(T�����93#A ����葏㵑�

9(A
A$

(T�����93#% %$
(T�����93#A ���葏㵑�

9(A
A$

(T�����93#% %$

扩展模块﻿ ●䶺持մж不䶺持

◲⿁⺳燢 㑔⺙ 鈺劲 䶺䧏儬熨
(5��

䣲展接⹾转䩦嘗㐉 (T���IF���� 㵨(0T����系⮜以及(0T����系⮜的通阬嘗㐉用于
(0T����系⮜休䢦꧎的嘗㐉 ●

通
讯
模
块

╏行通阬嘗㐉
(T���34���1 34����╏行通阬嘗㐉	%�4VC��Ꙟ䬤㜍
 մ●��
(T���34���4 34����/���╏行通阬嘗㐉	%�4VC��Ꙟ䬤⹾
 մ●��
(T���34��TE� 34����/���╏行通阬嘗㐉	珸㯹䪷
 մ●��

$$�-JOL�IE�T4/通阬嘗㐉 (T���+��(/���T� 儗㏐站	设备站
嘗㐉 մ●��
$$�-JOL�IE现㏜网络通阬嘗㐉 (T���+��(F���T� 保能设备站嘗㐉 մ●��

����用于(T��休，⺁꧎䣲展接⹾转䩦嘗㐉。

软件﻿
◲⿁⺳燢 㑔⺙ 䶺䧏陪銨 阵⺎阾眷㑔 䬠❠䎬䌋

侁炐器槇ꪫ创建软件
.E-40FT�(T�8orLs�

48�%/%�(T8,��E$ 葏乄撷 网站䪧儹产品�� %7%
48�%/%�(T8,��$ 中乄撷	甏⛮字
 剝⬢䪧儹产品 %7%

FA整合工爊软件��
.E-40FT�J2�8orLs�� 48�%/%�I28,�E$ 葏乄撷 网站䪧儹产品�� %7%

�����☢꡿顔▝产品的同一嫏☕、同一◄业⶝⛤	ⴎ䦮宿㛚据憠
䡝同一⪝共纡业阪篮设施及⪭䷸罬机⪩的☕，在使用休不⹨阞畀机⺐数及☕数的꡿制。
�����J2�8orLs产品以系统留杼软件.E-40FT�/BWJgBUor为劭䑐，整合了三菱电机生产的FA机器的⺨工爊软件。(T�8orLs�逈⟊㰇为鿥糌J2�8orLs的软件╯一。�

.E-40FT�J2�8orLs�
产品☮篸	葏乄撷
�
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GOT3000用许可证﻿ ●䶺持մж不䶺持

◲⿁⺳燢 㑔⺙ ꛖす阵⺎阾丘 䬠❠䎬䌋 䶺䧏儬熨
(5��

插
件
功
能

(0T����用(0T�.oCJMeⱵ能阵可阾��
(T���8E#4,E:A��� � 篣顏撷	䪧儹撷
 ●

(T���8E#4,E:A��� � 篣顏撷	䪧儹撷
 ●

(T���8E#4,E:A�/�� � 电㯹撷 ●

7/$僜务器Ⱶ能阵可阾��
(T���7/$4,E:A��� � 篣顏撷	䪧儹撷
 ●

(T���7/$4,E:A��� � 篣顏撷	䪧儹撷
 ●

(T���7/$4,E:A�/�� � 电㯹撷 ●

71/连接Ⱶ能阵可阾��
(T���71/,E:A��� � 篣顏撷	䪧儹撷
 ●

(T���71/,E:A��� � 篣顏撷	䪧儹撷
 ●

(T���71/,E:A�/�� � 电㯹撷 ●

(T�8orLs㚜ꮠ合成阵可阾�� 48�%/%�(T70�. � 篣顏撷	䪧儹撷
 ●

����夷⺐(0T⺨꧎要�个阵可阾。
����夷⺐籁鰝㚜ꮠ的阞畀机⺨꧎要�个阵可阾。

GT﻿SoftGOT3000用许可证
◲⿁⺳燢 㑔⺙ ꛖす阵⺎阾丘 䬠❠䎬䌋

(T�4oGU(0T����用阵可阾��
(T�4�4(T,E:A��� � 篣顏撷	䪧儹撷

(T�4�4(T,E:A���� �� 篣顏撷	䪧儹撷

(T�4�4(T,E:A���� �� 篣顏撷	䪧儹撷

(T�4�4(T,E:A�/�� � 电㯹撷

插
件
功
能
(T�4oGU(0T����用(0T�.oCJMeⱵ能阵可阾��

(T�4�8E#4,E:A��� � 篣顏撷	䪧儹撷

(T�4�8E#4,E:A��� � 篣顏撷	䪧儹撷

(T�4�8E#4,E:A�/�� � 电㯹撷

�����个04꧎要�个阵可阾。

移动APP(GOT3000・GT﻿SoftGOT3000用)
◲⿁⺳燢 哮金

1ocLeU�(0T
陴从AQQ�4Uore䡝三菱电机㲇方网站的顫乢中䑐下鰉儗A11。
����可在J1IoOe、J1Bd䡝鲡行AOdroJd˻的篳珸┕使用1ocLeU�(0T。�
⪩于动作朅㗟陣䗯，陴在AQQ�4Uore┕漶阡䡝⹇拨1ocLeU�(0T䳩作手⫊	4)	/A
�������$)/
。

选件﻿ ●䶺持մж不䶺持

◲⿁⺳燢 㑔⺙ ⫂㳋 䶺䧏儬熨
(5��

⟊䥉腑

(T�����814($ ����葏㵑㳑㷚/ꪐ电容ꄈ式用 辑ꪫ㚲杼�䤻⹛⩞腑
⟊䥉腑겛荈�仰
㝄逸䌫数��䌫

●

(T�����814($ ����葏㵑㳑㷚/ꪐ电容ꄈ式用 ●

(T�����814$$ ����葏㵑㳑㷚/ꪐ电容ꄈ式用 辑ꪫ㚲杼�鵁伺
⟊䥉腑겛荈�仰
㝄逸䌫数��䌫

●

(T�����814$$ ����葏㵑㳑㷚/ꪐ电容ꄈ式用 ●

ꡕ媧糅
(T�����1$0 ����葏㵑用 ●

(T�����1$0 ����葏㵑用 ●

(T�����1$0 ���葏㵑用 ●

䶺几 (T�����4TA/% ����葏㵑㳑㷚/����葏㵑用 ●

(T�����4TA/% ����葏㵑/���葏㵑用 ●

4%㰇⤴⶯

/;�.E.��(#4% (0T儗⛮用4%㰇⤴⶯�(# ●

/;�.E.��(#4% (0T儗⛮用4%)$㰇⤴⶯�(# ●

/;�.E.��(#4% (0T儗⛮用4%)$㰇⤴⶯�(# ●

/;�.E.���(#4% (0T儗⛮用4%)$㰇⤴⶯��(# ●

电娢 (T�����#AT 休ꙵ数据备♷用�� ●

����休ꙵ数据用于仼䑪Ⱶ能等。备♷休ꙵ数据休，陴顔▝电娢。
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◲⿁一览

电缆﻿ ●䶺持մж不䶺持

◲⿁⺳燢 㑔⺙ 榾簱Ꝛ䈲
	N
 ☮篸◲⿁ 鈺劲 䶺䧏儬熨

(5��
64#电簱 䣲展64#ꡕ姢电簱 (T���$��E964#��4 � 㵨(0T羜ꪫ的64#接⹾	╚机
䥽⭴舘控制则ꪫ休使用 ●

34����珸㯹䪷转䩦嘗㐉
FA�-T#(T�3�$#-�� ���

�� 34����珸㯹䪷转䩦嘗㐉
ꡭ䅠34����/���接⹾̭34����珸㯹䪷转䩦嘗㐉ꠑ的电簱

●

FA�-T#(T�3�$#-�� � ●

FA�-T#(T�3�$#-�� � ●

34��������接⹾转䩦电簱 (T���$��)3���1 ��� �� 现僗34����电簱连接用接⹾转䩦电鈾
<%�4VC�Ꙟ̭%�4VC�Ꙟ> ●

����.IT46#I4)I�E-E$T3I$�E/(I/EE3I/(�$0.1A/:�-I.ITE%生产的转䩦嘗㐉，陣䗯丒陴㑉陟当㏐ꛖす⪝⺚。
����三菱电机系统僜务劔式会社生产的电簱，陣䗯丒陴㑉陟当㏐ꛖす⪝⺚。

相关手册
䣆⫊⺳燢 䣆⫊籁⺙ 䬠❠䎬䌋

(T�%esJgOer�	(0T����
使用手⫊�槇ꪫ设阞� 4)�������$)/ 1%F、e�.BOVBM
(0T����系⮜儗⛮使用手⫊	漲件疟
 4)�������$)/ 1%F、e�.BOVBM
(0T����系⮜儗⛮使用手⫊	实用蘦⶝Ⱶ能٬簟䥉Ⱶ能疟
 4)�������$)/ 1%F、e�.BOVBM
(0T����系⮜儗⛮使用手⫊	连接疟
 4)�������$)/ 1%F、e�.BOVBM
(T�4oGU(0T����使用手⫊ 4)�������$)/ 1%F、e�.BOVBM
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⺎刧洇䄄┯自ⲁ⴬겅㓊╈氳僄亍顫阬
└菱榾儬'"⪓杷粠珇

三菱电机工业自动化提供一⛮化的僜务，为全球客户提供䶺持。整合性全球网站作为╚要门户网站，提供丰富的䶺持
工，䇜为当㏐的三菱电机ꛖす和䶺持网络提供猫⹾。

活榫◎纭粠氳㰣▊

└菱榾儬'"�在篪㰣▊

⪩于三菱电机FA产品，自㰣型的在篪䷸罬系统。
㰣▊縖可劯据自䄕的䗯⬅自榺㱧䪷㰣▊进爊。

䒍鵮յ⬢漶㏐藜⹧䢦꧎⟔䕜
F�.BOVBM

对于与FA注⪩的用户，佭可ꠢ鈾三菱电机FA产品手⫊等
已⚝化的乄勮的电㯹░盈。

�ӖF�.BOVBM�7JFXFS
可鰇册下鰉僄亍的手⫊，䇜可对全部手⫊进行䤉ꄈ䮣碠。� �
塝㛚，鲸可通过㛢☕共◸ꠢ陸僄亍手⫊等Ⱶ能，提냖手⫊
的佄用性。

�ӖF�.BOVBM�$SFBUF
可㵨8ord乄件和$).乄件转䩦为e�.BOVBM。通过㵨客户
的设备簟䥉手⫊等转䩦为e�.BOVBM，可实现客户的簟䥉
⟔䕜和三菱电机FA产品⟔䕜的统一留杼。

�Ӗ⮤篒姢䇖陻爊
ꪫ向⮤埠使用三菱电机FA产品的客户。可在湿休ꠑ⫂䪭
䭃产品的哮要。

�Ӗ☳㓹滼⮽냖篒陻爊
䪭䭃设糌、籁爊和网络的冘建方嫏等。

└菱榾儬'"⪓杷粠珇�

www.MitsubishiElectric.com/fa

�Ӗ㲙䢓⺎♔刧洇
�•现僗工业自动化产品一鈾
�•⺨眷丰富的顫乢可供下鰉
�• FA在篪㰣▊（e�MeBrOJOg）、┥业儛陪陊⪯等䶺持工
�•全球ꛖす和僜务网络门户网站
�•与三菱电机工业自动化注⪩的僄亍顫阬



榺◇ⷅ⯇⪩系，拨撴的겛荈可能┚㲓ꡮ产品的겛荈有所䄑䋳ն塝㛚，儗乄中所✳用的槇面╙㿋⪍䌋㎂⥽，可能┚㲓ꡮ侁炐有所䄑䋳ն
⺨机熨的⹠售仼僿在┘⺱㏐⵲⚢爏有䄑䋳，丒陴㑉陟䎎㏐ꛖ售⪝⺚ն

✳ 用 ⯥ 注 意 ◄ 걸  㱧⪓✳用注意◄걸

儗顫乢╙产品的♏表䓪攑憠Ⱶ能的陱伺顫乢ն⪩◇✳用休的꡿制◄걸♔⹖嘗㐉
篯⺭休的꡿制◄걸璡并儔陣篱阭鳮ն✳用⯥陴ⱷ䑒陣篱⹇ꠢ注⪩产品的䣆⫊ն
㵒◇┘能䎍⽵◇儗⪝⺚⸊㍕鵲䡗的䩣㲺㍕儗⪝⺚产品䷚꤄⸊㍕䌖颯的机⚢䩣
㜊、可僿䏨⮵沠的䩣㜊仰阷儗⪝⺚佭⻖有것鈷榺攑墥䗯⬅鵲䡗的䩣㲺、ꠑ䫙
䩣㲺、◄䷚须⣠㵒◇儗⪝⺚♔㛚产品的䩣㏾♔⹖⪭㱚业ⱷ的⟊阾，儗⪝⺚㵨
哮┘䤕䥵顊♳ն

ӳ╙▽漶⟊䖻能塜漶㏐✳用儗顫乢中所阭鰉的产品，陴在✳用⯥ⱷ䑒陣篱⹇ꠢվ䣆
⫊տն

ӳ儗产品佭♔┉芘工业用鵎璡╙㵒霅縡榟产的鵠用产品，⪭设计和制鵲并非♔在寘
⹖人骱㱧⪓的注⪩设备䡝系统中✳用╙泘的ն

ӳ萴縓诿㵨儗产品䈒用◇劭电、电力、芒狝芒㛿、⵴橚、鰉人燰ⲁ设备䡝系统璡攑
墥用鵎休，陣篱䗯⬅陴┚└虘电机♏表机冘ⶖらն

ӳ㶽管儗产品在┽劲的顏ꄈ管理⛮系┖鲽车榟产，⛙䎎䌖鲽⯥萴것孾⮽┒┉榺◇儗
产品的䷚꤄，⚢㵗舚ꄆ㛻◄䷚䡝䩣㜊的䗯⬅休，陴系统䓪㏐设糌备♷和䷚꤄㱧⪓
Ⱶ能ն

⪩◇ら剝⹖嫱⫊ら剝
AOESoJE、(ooHMF CISoNF佭(ooHMF IOD�的ら剝䡝注⫊ら剝ն
AQQ StoSF佭AQQMF IOD�的服ⱷ剝阭ն
AQQMF、AQQMF剝䑪佭在紇国♔⹖⪭☽国家注⫊的AQQMF IOD�的ら剝ն
(&N&SIS��和注⪩产品佭IC0NICS
 IOD�的ら剝ն
J0S佭AQQMF IOD�的0S⺳燢ն
I0S佭CJTDo在紇国♔⹖⪭☽国家的ら剝䡝注⫊ら剝，篺⹨儹✳用ն
+BWBSDSJQt佭0SBDMF CoSQoSBtJoO♔⹖⪭㯹⪝⺚、纭㷯⪝⺚在紇国⹖⪭☽国家的注⫊ら剝ն
M&LS&C、M&LS0'5、(05、CC�LJOL、CC�LJOL I&佭└虘电机劔䌋⚢炙在仼儗♔⹖⪭☽国家的ら剝䡝注⫊ら剝ն
MJDSoToGt、8JOEoXT佭䐭软꥘㍙的⚀业ら剝ն
0PC UA、0PC C&R5I'I&D剝䑪佭0PC 'oVOEBtJoO的注⫊ら剝ն
2R CoEF佭D&NS0 8AV&的注⫊ら剝ն
SBGBSJ、JPIoOF、JPBE佭在紇国♔⹖⪭☽国家注⫊的AQQMF IOD�的ら剝նJPIoOFら剝篺葟冽⪝⺚䪧儹✳用ն
VNC佭RFBMVNC LtE�在紇国♔⹖⪭☽国家的注⫊ら剝ն
儗乄中的⪭☽⪝⺚⺳燢、产品⺳燢璡分⮷佭⺨⪝⺚的注⫊ら剝䡝ら剝ն
儗乄中㰇在儔剝阭ら剝阭⺙	˻、 l)的䗯⬅ն
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从控制器、驱动器到节能设备、加工机产品，三菱电机提供丰富的产品阵容，致力于帮助客户实现自动化。基于软件、
数据监测和加工仿真系统，以及先进工业网络和连接 FA/IT 的 Edgecross 等，三菱电机自动化（FA）携手全球合作伙伴
共建生态系统，使物联网和数字制造成为现实。

当前，向清洁能源和节能、碳中和及可持续性发展的转型，已成为工厂、建筑和社会基础设施的普遍要求。凭借完整的
产品组合和综合能力，在不同业务部门的携手合作下，三菱电机为企业如何应对这一挑战提供了一站式解决方案。

作为您的解决方案合作伙伴，三菱电机工业自动化期待与您携手同行，通过自动化的应用，共同实现制造业和整个社会
的可持续发展。

让我们自在菱活，共创未来！

注意：并非所有的产品在所有的国家都有售

低压配电产品

可编程控制器（PLC）

数控系统（CNC）

变压器、中压配电产品

伺服系统（SV）和变频调速器（INV）

工业机器人（Robot)

电力仪表 ·节能管理支持产品 

人机界面（HMI） 边缘计算产品

加工机 ：放电加工机、激光加工机

电源·环境周边设备（产业用鼓风机，
UPS)

SCADA、分析和仿真软件

自在菱活，共创未来䬠❠┥┯氳䤗儛䷸爊յ僄亍氳◲⿁⟔䕜璡

炙◬粠簇僜ⱷ�	4/4


 ¢8F$IBU

 ¢'"䤗儛在篪

 ¢䤗儛䶺䧏懷篪

└菱榾儬自ⲁ⴬╈㎁

'"䤗儛在篪，꣮ 休꣮㏐

╙䖻䬠❠䤗儛䶺䧏
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MEACH-HMI-GOT3000-2504 本印刷品于2025年4月发行。内容如有变动，恕不另行通知。

合肥市蜀山区怀宁路288号置地广场D座
802-803室  230031
电话:86-551-65151300

重庆市九龙坡区（县）石杨路18号
江厦星光汇1幢8-4、8-5

苏州市吴中区东吴北路28号国裕大厦二期
16楼  215128




